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“Evaluation de I'impact des options de GDT pour I'atteinte de la Neutralité

en matiére de Dégradation des Terres”
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Analyses Techniques: Données SIG SZ ojnisen

CGIAR

Occupation/Utilisation des sols: améliorée/rectifiée par I'usage de Google
Earth

Cartographie des pratiques actuelles de Conservation des Eaux et Sols (CES):
produite a partir de Google Earth

Facteurs de Couverture (C) et de Gestion des terres (P):
= Facteur C: calculé a partir de |la carte améliorée de l'occupation du sol
= Facteur P: calculé a partir de la carte des pratiques de CES

Facteur K calculé a partir de la matiere organique (MO) et la texture du sol
(sable: argile: limon) (voir diapositive suivante)
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Cartes d’occupation (C) et de gestion (P) actuelles des so@f Dryland Systems

Facteur P
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Calcul de I’érodibilité du sol (Facteur K) SZ | oryandsystems

CGIAR

Facteur K calculé a partir de la matiere organique (MO) et la
texture du sol (sable: argile: limon):

(2.1 (107%) (12 — OM) |
n 7.59
M = ((%bsilt + %sand) x 100 — %eclay)

Primary data sources:
http://www.isric.org/data/afsoilgrids250m

. p &
o, ’
- ’ b ;a8 . »
- = -"; A, 1 o
SRR St el -
- 2> -i_ -‘ = — ™
| v ¢ 2 ,’;': v ‘7'4_‘-’ ‘;'v .“ ‘. ;‘ ;
Y : R SA A w ¢ ¥ & 4
o r | TRl 1 -
. L S ol ﬂ$~. R T | T e
- % 7 1% o 8~ A2y
’ ! e P . . “f l2 g m _?4"--"—-' . ¥
: o~ 4 - g . O . Sty 4 ,
‘3\ e & &\JSL;;’!-P{
p' g‘* £
’lﬁ ._“L’f I High: 3096 - ] ’\-H'Hh so88 e, ) M High: 64.76
4 H o/ \*. . € g .



http://www.isric.org/data/afsoilgrids250m
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Analyses Techniques: version améliorée de iLAMPSS Dyt Systems

CGIAR

Navigate spatial data; After simulation you are at]

1. Import spatial data (waiting ...): Import |

2, Set the model parameters (SDR-adjusted RUSLE):

Surface slope (degree) ‘ Potential soil loss |

‘ Elevation (m)

Upslope area ” Flow length (Li) | ‘ Gross soil loss |

P-factor | ‘ Nek Soil Loss |

Soil erodibility (K-Factor)

Current land use/cover C-factor |

Farameters for defining pokential gullies:
Net soil loss (t/ha/yr) vs slop... Net soil loss (t/h3d
|
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3. Define where to enclose with dense vegetation:
Enclose steep land with a slope of higher than:

— |

Enclose areas with an erosion rate of higher than:

T
Enclose
Enlose potential gullies:

4, Define where to apply soil conservation measures:

NSL
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observer: "N5L of slope classl = 4.51, class2 = 6.7, class3 = 9.85, class4 = 2.87, class5 = 4.7, and average = 5.55"
observer: "N5L of Bare soil = 16.72, Irrigated area = 3.17, Cereals Wheat = 7.3, Pastures = 8.86, Orchards = 7.93, 0live trees = 1.56, Forest = 0.63, and Average = 5.55"
observer: "Bare soil = 10.8, Irrigated area = 363.78, Cereals Wheat = 2073.78, Pastures = 522.54, Orchards = 31.23, 0live trees = 80.684, Forest = 34.29, and Total = 3117.08"

observers|

= jLAMPT: integrated Landscape Management Planning Tool (acronyme
anglais)
= Parameétres améliorés

= |ntégration des options de CES identifiées lors du 1°" Atelier
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